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Outil de rééducation cognilive visant les AVQ et l'autonomie. Lo - STSTEMES
Fondé sur les technologies de la réa!ﬂé virtuelle, il s'adresse aux

deux de la rééd) e fuation el thérapie.
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CAISSE D'EPARGNE, REGION BRETAGNE, CG58, PREVADIES
Appartements de mise en situation de vie aulonome éaurpés
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Aide a la rééducation
Aide au déplacement

Aide a la manipulation

Réalité virtuelle
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PROTHESE DE MAIN MYOELECTRIQUE
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I-Limb (Touch Bionics) ”

Domotigque




